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OVERVIEW OF THE UNITS
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INTRODUCTION
The PEL200 is the latest high-accuracy wireless digital level, designed for 
accuracy and ease of use in various leveling applications. This manual will 
guide you through setting up, operating, and maintaining your PEL200 system.

Key Features
• IP54 Protection : The master and slave units resist dust and water spray, 

ensuring reliable operation in harsh environments.
• Versatile Connectivity : Dedicated USB, Wire and RS485 offer seamless 

connection to various equipment.
• Robust Master Unit : The metal casing provides superior durability and 

impact protection.
• Convenient Battery Access : The easily accessible battery compartment on 

the master unit simplifies battery replacement.
• Color Display : The vibrant color display makes data visualization clear and 

effortless in any lighting conditions.
• Windows Application Connectivity : Connect the PEL200 to your Windows 

application for advanced data analysis, logging, and remote monitoring.

Applications
• Precise Levels : From foundations to fine-tuning, conquer any leveling task.
• Spot-on Positioning: Align and position objects accurately, perfect for 

industrial and construction settings.
• Security Smoother : Detects the slightest movement, adding more 

precision to your security system.
• Machine Mastermind : Ensure flawless machinery setup for optimal 

performance and efficiency.
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ABS/REL Displaying Selection
Press             to switch between two angle display modes, ABS (Absolute) and 
REL (Relative). For more information about the REL (Relative) angle concept and 
its applications, please refer to the "Understanding Relative Angles" section of 
this manual.

 

Settings
The Settings menu offers various options for tailoring the Sensor and Receiver 
to your specific needs and preferences. Access it by navigating to the              
icon on the Receiver's display.
• Alert : Set up angle thresholds for X and Y axes to trigger audible alerts, 

ensuring awareness of critical measurements.
1. Enter the Alert in
2. Choose an axis and define the desired angle thresholds for X or Y. 
3. Once the alert angles are set, resume your measurements as usual. 
4. As the sensor approaches your defined thresholds, the Receiver will notify 

you with a distinct beeping sound, alerting you to a potential deviation 
from your desired range.

X-Y Displaying Selection
While measuring, you can press            to cycle through different axis display 
options :
• X-Y Axes : View both X and Y axis readings simultaneously.
• X Axis : Focus solely on the X-axis reading with a graphic vial.
• Y Axis : Focus solely on the Y-axis reading with a graphic vial.

UNIT Displaying Selection
Customize the displayed unit of measurement during operation by pressing            

to cycle through the following options :

• Degree (°) — displays angles in degrees, the standard unit for angular 
measurement.

• Percentage (%) — shows slope as a percentage, indicating the change in 
elevation over a given horizontal distance. For detailed slope calculation 
information, refer to the below image.

• mm/M — expresses slope as millimeters per meter, a common metric unit 
for slope measurement. 

• in/FT — displays slope as inches per foot, a common imperial unit for slope 
measurement.

Digits Displaying
Customize the precision of displayed measurements by pressing             while 
measuring. This button cycles through different levels of decimal precision.

   [ Receiver ]

1. Use the provided M2x5 screwdriver to open the battery door on the back of 
the unit.

2. Insert 2 AAA batteries as marked.

3. Close the door and tighten the screw.

Power On-Off And Connection
   [ Sensor ]

• Power On : Press           to activate the device. The status indicator will light 
up and a beep to confirm.

• Power Off : Press and hold           for 3 seconds until the device shuts down. 
The status indicator will turn off.

   [ Receiver ]

• Power On : Press           to activate the receiver. The display will illuminate to 
confirm.

• Power Off : Press and hold           for 3 seconds until the receiver shuts down. 
The display will turn off.

《 Automatic Connection 》

Once both the Sensor and Receiver are powered on, they will automatically 
connect.

The Sensor's unique device ID can be changed to allow the Receiver to connect 
to different Sensors. Instructions for changing the device ID can be found in the 
"Settings" section of this manual.

Initiating and Pausing Measurements
• With the devices connected, press           once to begin your measurement. 

The current angle and other relevant data will be displayed on the Receiver.

• To temporarily pause the measurement and hold the current reading, press                                                  

           again. The display will indicate that the measurement is paused.

SPECIFICATION

OPERATIONS
Battery Installation
   [ Sensor ]

1. Locate the battery compartment on top.

2. Open the cover and insert 2 AA batteries as indicated.

3. Securely replace the cover by pushing it down until it clicks, ensuring a 
complete seal.

• Calibration : To ensure consistently accurate measurements over time, the 
PEL200 allows you to calibrate the Sensor easily. Here's how you can achieve 
optimal precision:.

1. Place the sensor on a well-leveled surface.

2. Enter the calibration in

3. Press            to start the progress.

4. Follow the on screen instructions.

5. The sensor will turn off after the calibration is finished.

• Reset to Default : Restore the sensor to its factory default settings and the 
antenna power for both unit (default 2). Press            to confirm the reset.

• Screen Off Time : Adjust the Receiver's screen timeout duration to conserve 
battery life, there are three selections:

1. Enter the Screen Off time in

2. Press            and            to select preferred duraton.

3. There are three selections : 0 seconds (always on), 60 seconds and 300 
seconds (5 minutes).

4. Press            to save and exit.

• LCD Brightness : Optimize the Receiver's screen brightness to match your 
viewing environment with three brightness level

1. Enter the LCD Brightness in

2. Press           and            to select preferred brightness.

3. Press            to save and exit.

• Volume : Control the Receiver's audible alert volume

1. Enter the Volume in

2. Press           and           to select preferred sound volume.

3. There are three levels : Silence, Middle and big.

4. Press           to save and exit.

• Device ID Search : Discover available Sensors within range for connection.

1. Enter the Device ID Search in

2. Press             to enable the search.

3. Press            and            to select the preferred sensor to connect.

4. Press            to save and exit.

• Device ID Set : Assign a unique identifier to each Sensor, allowing selective 
connection in multi-Sensor environments, the maximum number is 255 units.

1. You will need to connect one of the sensors and change the ID.

2. Enter the Device ID Set in

3. Press           and           to change the number.

4. Once you decide the ID, press             to connect.

5. Press            to save and exit.

• Antenna Power : Fine-tune the antenna power levels of both Sensor and 
Receiver for optimal signal strength and range.

1. Enter the Antenna Power in

2. Press           and           to select the preferred sensor to connect.

3. The power range is from 0~22 dbm

4. Once you decide the power, press           to save.

5. The sensor will also beep for confirmation.

6. Press           to save and exit.

7. Return to main page and press           to start measurements.

• Version : Check the current firmware versions of both Sensor and Receiver 

for reference and potential updates. Press           to save and exit.

SUPPORT
Please contact your local dealer or us through service email for further assistance.
Email : support@precaster.com.tw
Website : https://www.precaster.com.tw/eng/

Module No.
Unit Name
Measure Range
Measure Direction
Repeatability Accuracy*
Absolute Accuracy within ±3°*
Absolute Accuracy within ±10°*
Temperature Drifting
X & Y Cross Accuracy
Minimum Motion Detecting Angle
Working temperature
Storage temperature
Response Time

Dimensions
L x W x H in mm
Weight (With Battery)
Power Source
Outer Power Source (No Recharge)

PEL-200R 
Receiver

-
-
-
-
-
-
-
-

126 x 78 x 21

144g
AAA Battery x 2

USB Type C

PEL-200 
Sensor

±9.999°
X-axis & Y-axis

±0.005°        ±0.09 mm/m
±0.01°         ±0.17 mm/m
±0.04°         ±0.70 mm/m

  1.5"/℃        0.007mm/m/℃
1%

±0.002°        ±0.035mm/m
                              -10℃ ～ +50℃ 
                             -20℃ ～ +60℃
                              2 secs / 0.5Hz

110 x 100 x 113 (with Antenna)
110 x 100 x 71

1032g
AA Battery x 2

USB Type A Wire



PEL200 Wireless Digital Level

65

ABS/REL Displaying Selection
Press             to switch between two angle display modes, ABS (Absolute) and 
REL (Relative). For more information about the REL (Relative) angle concept and 
its applications, please refer to the "Understanding Relative Angles" section of 
this manual.

 

Settings
The Settings menu offers various options for tailoring the Sensor and Receiver 
to your specific needs and preferences. Access it by navigating to the              
icon on the Receiver's display.
• Alert : Set up angle thresholds for X and Y axes to trigger audible alerts, 

ensuring awareness of critical measurements.
1. Enter the Alert in
2. Choose an axis and define the desired angle thresholds for X or Y. 
3. Once the alert angles are set, resume your measurements as usual. 
4. As the sensor approaches your defined thresholds, the Receiver will notify 

you with a distinct beeping sound, alerting you to a potential deviation 
from your desired range.

X-Y Displaying Selection
While measuring, you can press            to cycle through different axis display 
options :
• X-Y Axes : View both X and Y axis readings simultaneously.
• X Axis : Focus solely on the X-axis reading with a graphic vial.
• Y Axis : Focus solely on the Y-axis reading with a graphic vial.

UNIT Displaying Selection
Customize the displayed unit of measurement during operation by pressing            

to cycle through the following options :

• Degree (°) — displays angles in degrees, the standard unit for angular 
measurement.

• Percentage (%) — shows slope as a percentage, indicating the change in 
elevation over a given horizontal distance. For detailed slope calculation 
information, refer to the below image.

• mm/M — expresses slope as millimeters per meter, a common metric unit 
for slope measurement. 

• in/FT — displays slope as inches per foot, a common imperial unit for slope 
measurement.

Digits Displaying
Customize the precision of displayed measurements by pressing             while 
measuring. This button cycles through different levels of decimal precision.

   [ Receiver ]

1. Use the provided M2x5 screwdriver to open the battery door on the back of 
the unit.

2. Insert 2 AAA batteries as marked.

3. Close the door and tighten the screw.

Power On-Off And Connection
   [ Sensor ]

• Power On : Press           to activate the device. The status indicator will light 
up and a beep to confirm.

• Power Off : Press and hold           for 3 seconds until the device shuts down. 
The status indicator will turn off.

   [ Receiver ]

• Power On : Press           to activate the receiver. The display will illuminate to 
confirm.

• Power Off : Press and hold           for 3 seconds until the receiver shuts down. 
The display will turn off.

《 Automatic Connection 》

Once both the Sensor and Receiver are powered on, they will automatically 
connect.

The Sensor's unique device ID can be changed to allow the Receiver to connect 
to different Sensors. Instructions for changing the device ID can be found in the 
"Settings" section of this manual.

Initiating and Pausing Measurements
• With the devices connected, press           once to begin your measurement. 

The current angle and other relevant data will be displayed on the Receiver.

• To temporarily pause the measurement and hold the current reading, press                                                  

           again. The display will indicate that the measurement is paused.

• Calibration : To ensure consistently accurate measurements over time, the 
PEL200 allows you to calibrate the Sensor easily. Here's how you can achieve 
optimal precision:.

1. Place the sensor on a well-leveled surface.

2. Enter the calibration in

3. Press            to start the progress.

4. Follow the on screen instructions.

5. The sensor will turn off after the calibration is finished.

• Reset to Default : Restore the sensor to its factory default settings and the 
antenna power for both unit (default 2). Press            to confirm the reset.

• Screen Off Time : Adjust the Receiver's screen timeout duration to conserve 
battery life, there are three selections:

1. Enter the Screen Off time in

2. Press            and            to select preferred duraton.

3. There are three selections : 0 seconds (always on), 60 seconds and 300 
seconds (5 minutes).

4. Press            to save and exit.

• LCD Brightness : Optimize the Receiver's screen brightness to match your 
viewing environment with three brightness level

1. Enter the LCD Brightness in

2. Press           and            to select preferred brightness.

3. Press            to save and exit.

• Volume : Control the Receiver's audible alert volume

1. Enter the Volume in

2. Press           and           to select preferred sound volume.

3. There are three levels : Silence, Middle and big.

4. Press           to save and exit.

• Device ID Search : Discover available Sensors within range for connection.

1. Enter the Device ID Search in

2. Press             to enable the search.

3. Press            and            to select the preferred sensor to connect.

4. Press            to save and exit.

• Device ID Set : Assign a unique identifier to each Sensor, allowing selective 
connection in multi-Sensor environments, the maximum number is 255 units.

1. You will need to connect one of the sensors and change the ID.

2. Enter the Device ID Set in

3. Press           and           to change the number.

4. Once you decide the ID, press             to connect.

5. Press            to save and exit.

• Antenna Power : Fine-tune the antenna power levels of both Sensor and 
Receiver for optimal signal strength and range.

1. Enter the Antenna Power in

2. Press           and           to select the preferred sensor to connect.

3. The power range is from 0~22 dbm

4. Once you decide the power, press           to save.

5. The sensor will also beep for confirmation.

6. Press           to save and exit.

7. Return to main page and press           to start measurements.

• Version : Check the current firmware versions of both Sensor and Receiver 

for reference and potential updates. Press           to save and exit.

SUPPORT
Please contact your local dealer or us through service email for further assistance.
Email : support@precaster.com.tw
Website : https://www.precaster.com.tw/eng/

100%

50%

Run = 100

Percent slope
= (rise / run) x 100
= (100 ÷ 100) x 100
= 100

Percent slope
= (rise / run) x 100
= (50 ÷ 100) x 100
= 50

Run = 100

Rise = 100

Rise = 50

°
X : + 0.000
Y : 

°
X : + 5.000
Y : 

0° 5°ABS Mode

°
X : + 3.000
Y : 

°
X : + 0.000
Y : 

2° 5°REL Mode

Digits

X-Y

UNIT

ABS
REL
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ABS/REL Displaying Selection
Press             to switch between two angle display modes, ABS (Absolute) and 
REL (Relative). For more information about the REL (Relative) angle concept and 
its applications, please refer to the "Understanding Relative Angles" section of 
this manual.

 

Settings
The Settings menu offers various options for tailoring the Sensor and Receiver 
to your specific needs and preferences. Access it by navigating to the              
icon on the Receiver's display.
• Alert : Set up angle thresholds for X and Y axes to trigger audible alerts, 

ensuring awareness of critical measurements.
1. Enter the Alert in
2. Choose an axis and define the desired angle thresholds for X or Y. 
3. Once the alert angles are set, resume your measurements as usual. 
4. As the sensor approaches your defined thresholds, the Receiver will notify 

you with a distinct beeping sound, alerting you to a potential deviation 
from your desired range.

X-Y Displaying Selection
While measuring, you can press            to cycle through different axis display 
options :
• X-Y Axes : View both X and Y axis readings simultaneously.
• X Axis : Focus solely on the X-axis reading with a graphic vial.
• Y Axis : Focus solely on the Y-axis reading with a graphic vial.

UNIT Displaying Selection
Customize the displayed unit of measurement during operation by pressing            

to cycle through the following options :

• Degree (°) — displays angles in degrees, the standard unit for angular 
measurement.

• Percentage (%) — shows slope as a percentage, indicating the change in 
elevation over a given horizontal distance. For detailed slope calculation 
information, refer to the below image.

• mm/M — expresses slope as millimeters per meter, a common metric unit 
for slope measurement. 

• in/FT — displays slope as inches per foot, a common imperial unit for slope 
measurement.

Digits Displaying
Customize the precision of displayed measurements by pressing             while 
measuring. This button cycles through different levels of decimal precision.

   [ Receiver ]

1. Use the provided M2x5 screwdriver to open the battery door on the back of 
the unit.

2. Insert 2 AAA batteries as marked.

3. Close the door and tighten the screw.

Power On-Off And Connection
   [ Sensor ]

• Power On : Press           to activate the device. The status indicator will light 
up and a beep to confirm.

• Power Off : Press and hold           for 3 seconds until the device shuts down. 
The status indicator will turn off.

   [ Receiver ]

• Power On : Press           to activate the receiver. The display will illuminate to 
confirm.

• Power Off : Press and hold           for 3 seconds until the receiver shuts down. 
The display will turn off.

《 Automatic Connection 》

Once both the Sensor and Receiver are powered on, they will automatically 
connect.

The Sensor's unique device ID can be changed to allow the Receiver to connect 
to different Sensors. Instructions for changing the device ID can be found in the 
"Settings" section of this manual.

Initiating and Pausing Measurements
• With the devices connected, press           once to begin your measurement. 

The current angle and other relevant data will be displayed on the Receiver.

• To temporarily pause the measurement and hold the current reading, press                                                  

           again. The display will indicate that the measurement is paused.

• Calibration : To ensure consistently accurate measurements over time, the 
PEL200 allows you to calibrate the Sensor easily. Here's how you can achieve 
optimal precision:.

1. Place the sensor on a well-leveled surface.

2. Enter the calibration in

3. Press            to start the progress.

4. Follow the on screen instructions.

5. The sensor will turn off after the calibration is finished.

• Reset to Default : Restore the sensor to its factory default settings and the 
antenna power for both unit (default 2). Press            to confirm the reset.

• Screen Off Time : Adjust the Receiver's screen timeout duration to conserve 
battery life, there are three selections:

1. Enter the Screen Off time in

2. Press            and            to select preferred duraton.

3. There are three selections : 0 seconds (always on), 60 seconds and 300 
seconds (5 minutes).

4. Press            to save and exit.

• LCD Brightness : Optimize the Receiver's screen brightness to match your 
viewing environment with three brightness level

1. Enter the LCD Brightness in

2. Press           and            to select preferred brightness.

3. Press            to save and exit.

• Volume : Control the Receiver's audible alert volume

1. Enter the Volume in

2. Press           and           to select preferred sound volume.

3. There are three levels : Silence, Middle and big.

4. Press           to save and exit.

• Device ID Search : Discover available Sensors within range for connection.

1. Enter the Device ID Search in

2. Press             to enable the search.

3. Press            and            to select the preferred sensor to connect.

4. Press            to save and exit.

• Device ID Set : Assign a unique identifier to each Sensor, allowing selective 
connection in multi-Sensor environments, the maximum number is 255 units.

1. You will need to connect one of the sensors and change the ID.

2. Enter the Device ID Set in

3. Press           and           to change the number.

4. Once you decide the ID, press             to connect.

5. Press            to save and exit.

• Antenna Power : Fine-tune the antenna power levels of both Sensor and 
Receiver for optimal signal strength and range.

1. Enter the Antenna Power in

2. Press           and           to select the preferred sensor to connect.

3. The power range is from 0~22 dbm

4. Once you decide the power, press           to save.

5. The sensor will also beep for confirmation.

6. Press           to save and exit.

7. Return to main page and press           to start measurements.

• Version : Check the current firmware versions of both Sensor and Receiver 

for reference and potential updates. Press           to save and exit.

SUPPORT
Please contact your local dealer or us through service email for further assistance.
Email : support@precaster.com.tw
Website : https://www.precaster.com.tw/eng/

X-YUNIT

X-YUNIT

X-YUNIT

X-YUNIT

X-YUNIT

X-YUNIT
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外觀說明
   
      接收器

A. 螢幕
B. 測量 / 暫停按鈕
C. X-Y 設定 / 向下按鈕
D. 單位設定 / 向上按鈕
E. 清除 / 電源按鈕
F. ABS/REL 按鈕
G. 設定按鈕
H. 顯示位數設定按鈕

       水平儀

A. 天線
B. 電源按鈕
C. 電池盒
D. 通用連接埠

A

B

C
E

F

D

G
H

A

B

C

D

介紹
PEL200 是一款最新的高精度無線數位水準儀，專為各種水準測量應用
的準確性和易用性而設計。本手冊將協助您設定、操作和維護 PEL200 
系統。

特色
• IP54 防護等級：主從機防塵、防水濺，確保在惡劣環境下可靠運作。
• 多功能連接：專用 USB 線、機台連接裸線、RS485 和 RS232 連接埠

提供與各種裝置的連接。
• 金屬外殼提供絕佳的耐用和衝擊保護。
• 彩色顯示器：鮮豔的彩色顯示器使讀數在任何照明條件下都清晰、

輕鬆。
• 將 PEL200 連接到您的 Windows 應用程序，以進行進階資料分析、

記錄和遠端監控。

應用領域
• 精確水平：從初校到微調，快速定位水平角度。
• 精確定位：準確對齊和定位物體，適合工業和建築環境。
• 使用簡易：偵測最輕微的移動，提高安全系統的精確度。
• 機器監控：確保機器設定，以維護最佳性能和效率。
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顯示選擇的單位
按         循環選擇以下選項，自訂操作過程中顯示的測量單位：
• 度 (°) ― 以度為單位顯示角度，這是角度測量的標準單位。
• 百分比 (%) ― 以百分比顯示坡度，指示給定水平距離內高度的變化。

有關詳細坡度計算公式，請參閱下圖。

• mm/M ― 將坡度表示為毫米 / 米，這是坡度測量的常用公制單位。
• in/FT ― 以英吋 / 英尺顯示坡度，這是坡度測量的常用英制單位。

顯示位數設定
測量時按          按鈕自訂顯示的位數，此按鈕循環顯示不同等級的小數
精度。

ABS/REL 顯示選擇
按下            可在 ABS（絕對）和 REL（相對）兩種角度顯示模式之間切換。
有關 REL（相對）角度概念及其應用的更多信息，請參下面的圖例 :

【接收器】
1. 使用 M2x5 螺絲起子打開接收器背面的電池蓋。
2. 依照標記插入 2 顆 AAA 電池。
3. 關上門並鎖緊螺絲。

電源開關及連接
【 水平儀 】
• 開機：按         啟動設備，狀態指示燈將會亮起並發出蜂鳴聲。
• 關機：按住         3 秒，直到裝置關閉，狀態指示燈將關閉。
【 接收器 】
• 開機：按         啟動接收器，螢幕將會亮起以進行確認。
• 關機：按住         3 秒，直到接收器關機，螢幕將關閉。

《自動連線》
一旦水平儀和接收器開機，它們就會自動連接。
可以更改水平儀的設備 ID，這樣就可以用接收器連接到不同的水平儀。
有關更改設備 ID 的說明，請參閱本手冊的「設定」部分。

啟動和暫停測量
• 兩個裝置連線後，按一下         開始測量，當前角度和其他相關數據

將顯示在接收器上。
• 若要暫時暫停測量並保持目前讀數，請再次按         ，螢幕將指示測

量已暫停。

X-Y 軸向選擇
測量時，您可以按下         循環顯示不同的軸向：
• X-Y 軸：同時看 X 和 Y 軸的讀數。
• X 軸：僅顯示 X 軸與 X 軸氣泡。
• Y 軸：僅顯示 Y 軸與 Y 軸氣泡。

功能
安裝電池
【水平儀】
1. 電池盒位在機器的頂部。
2. 打開蓋子並按照指示插入 2 顆 AA 電池。
3. 將蓋子向下推直至發出咔一聲，以確保完全密封。

• 裝置 ID 搜尋 (Device ID Search)：搜尋連接範圍內的可用水平儀。
1. 在設定中輸入設備 ID 搜尋。
2. 按         啟用搜尋。
3. 按         和         選擇要連接的水平儀。
4. 按         儲存並退出。

• 設備 ID 設定 (Device ID Set)：為每個水平儀設定唯一的號碼，這個
功能允許在多個水平儀環境中選擇性連接，最大數量為 255 個。

1. 您需要連接其中一個水平儀並更改 ID。
2. 在           中輸入設備 ID 集。
3. 按         和         變更數字。
4. 確定 ID 後，按         進行連線。
5. 按         儲存並退出。

• 天線功率 (Antenna Power)：微調水平儀和接收器的天線功率電平，
以獲得最佳訊號強度和範圍。

1. 在           中設定天線功率 (Antenna Power)。
2. 按         和         選擇要連接的水平儀。
3. 功率範圍 0~22dbm
4. 確定功率後，按         儲存。
5. 按         儲存並退出。

• 版本 (Version)：檢查水平儀和接收器的目前韌體版本以獲取參考和
更新。按         儲存並退出。

支援
請聯絡您當地的經銷商或透過服務電子郵件與我們聯絡以獲得進一步
協助。
信箱：support@precaster.com.tw
網址：https://www.precaster.com.tw/cht/

• 校準 (Calibration)：為了確保測量的準確，您可以輕鬆校正水平儀。
以下是實現最佳精度的方法：

1. 將水平儀放置在水平的表面上。
2. 在           中輸入校準。
3. 按         開始測量。
4. 請按照螢幕上的指示進行操作。
5. 校準完成後水平儀將關閉。

• 重設為預設值 (Reset To Factory Default)： 將水平儀恢復為出廠預
設設置，並將兩個裝置的天線功率恢復為出廠預設值（預設值 2）。
按         確認重置。

• 螢幕關閉時間 (Screen Off Time)：調整接收器的螢幕超時時間以節
省電池壽命，共有三種選擇：

1. 在           中輸入螢幕關閉時間。
2. 按         和         選擇所需的持續時間。
3. 有 0 秒（常亮）、60 秒和 300 秒（5 分鐘）三種選擇。
4. 按         儲存並退出。

• LCD 亮度 (LCD Brightness)：最佳化接收器的螢幕亮度，以配合您
的觀賞環境，具有三個亮度等級 :

1. 在           中輸入 LCD 亮度。
2. 按         和         選擇所需的亮度。
3. 按         儲存並退出。

• 音量 (Volume)：控制接收器的聲音警報音量
1. 在            中輸入音量。
2. 按         和         選擇所需的音量。
3. 分為三個層次：靜音、中、大。
4. 按         儲存並退出。

設定
設定選單提供了各種選項，可根據您的特定需求和喜好來自訂水平儀
和接收器。

• 角度警吿 (Alert)：設定 X 軸和 Y 軸的角度值，來觸發警告。
1. 在           中進入角度警告。
2. 選擇一個軸並定義所需的 X 或 Y 角度值。
3. 設定完成後，請按下         ，回到上一頁。
4. 當水平儀接近您定義的值時，接收器將透過蜂鳴聲通知，提醒可能

的偏離誤差。

編號
名稱

測量範圍
測量方向

重複精度*
±3°以內的絕對精度*

±10°以內的絕對精度*
溫度漂移

X & Y 交叉精度
最小運動偵測角度

工作溫度
儲存溫度
回應時間

尺寸
長 x 寬 x 高（mm）

重量（含電池）
電源

外部電源(不支援充電)

PEL-200R 
接收器

-
-
-
-
-
-
-
-

126 x 78 x 21

44克
AAA電池 x 2

可透過 USB Type C連接口

PEL-200
水平儀

±9.999°
X軸與Y軸

±0.005°       ±0.09 mm/M
±0.01°        ±0.17 mm/M
±0.04°        ±0.70 mm/M

  1.5"/℃        0.007mm/M/℃
1%

±0.002°       ±0.035mm/M
                                                          -10℃ ～ +50℃ 
                                                         -20℃ ～ +60℃

                                                     2秒 / 0.5Hz
110 x 100 x 113 (附天線)

110 x 100 x 71
1032克

AA電池 x 2
可透過 USB Type A連接線

X-Y

規格
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顯示選擇的單位
按         循環選擇以下選項，自訂操作過程中顯示的測量單位：
• 度 (°) ― 以度為單位顯示角度，這是角度測量的標準單位。
• 百分比 (%) ― 以百分比顯示坡度，指示給定水平距離內高度的變化。

有關詳細坡度計算公式，請參閱下圖。

• mm/M ― 將坡度表示為毫米 / 米，這是坡度測量的常用公制單位。
• in/FT ― 以英吋 / 英尺顯示坡度，這是坡度測量的常用英制單位。

顯示位數設定
測量時按          按鈕自訂顯示的位數，此按鈕循環顯示不同等級的小數
精度。

ABS/REL 顯示選擇
按下            可在 ABS（絕對）和 REL（相對）兩種角度顯示模式之間切換。
有關 REL（相對）角度概念及其應用的更多信息，請參下面的圖例 :

【接收器】
1. 使用 M2x5 螺絲起子打開接收器背面的電池蓋。
2. 依照標記插入 2 顆 AAA 電池。
3. 關上門並鎖緊螺絲。

電源開關及連接
【 水平儀 】
• 開機：按         啟動設備，狀態指示燈將會亮起並發出蜂鳴聲。
• 關機：按住         3 秒，直到裝置關閉，狀態指示燈將關閉。
【 接收器 】
• 開機：按         啟動接收器，螢幕將會亮起以進行確認。
• 關機：按住         3 秒，直到接收器關機，螢幕將關閉。

《自動連線》
一旦水平儀和接收器開機，它們就會自動連接。
可以更改水平儀的設備 ID，這樣就可以用接收器連接到不同的水平儀。
有關更改設備 ID 的說明，請參閱本手冊的「設定」部分。

啟動和暫停測量
• 兩個裝置連線後，按一下         開始測量，當前角度和其他相關數據

將顯示在接收器上。
• 若要暫時暫停測量並保持目前讀數，請再次按         ，螢幕將指示測

量已暫停。

X-Y 軸向選擇
測量時，您可以按下         循環顯示不同的軸向：
• X-Y 軸：同時看 X 和 Y 軸的讀數。
• X 軸：僅顯示 X 軸與 X 軸氣泡。
• Y 軸：僅顯示 Y 軸與 Y 軸氣泡。

功能
安裝電池
【水平儀】
1. 電池盒位在機器的頂部。
2. 打開蓋子並按照指示插入 2 顆 AA 電池。
3. 將蓋子向下推直至發出咔一聲，以確保完全密封。

• 裝置 ID 搜尋 (Device ID Search)：搜尋連接範圍內的可用水平儀。
1. 在設定中輸入設備 ID 搜尋。
2. 按         啟用搜尋。
3. 按         和         選擇要連接的水平儀。
4. 按         儲存並退出。

• 設備 ID 設定 (Device ID Set)：為每個水平儀設定唯一的號碼，這個
功能允許在多個水平儀環境中選擇性連接，最大數量為 255 個。

1. 您需要連接其中一個水平儀並更改 ID。
2. 在           中輸入設備 ID 集。
3. 按         和         變更數字。
4. 確定 ID 後，按         進行連線。
5. 按         儲存並退出。

• 天線功率 (Antenna Power)：微調水平儀和接收器的天線功率電平，
以獲得最佳訊號強度和範圍。

1. 在           中設定天線功率 (Antenna Power)。
2. 按         和         選擇要連接的水平儀。
3. 功率範圍 0~22dbm
4. 確定功率後，按         儲存。
5. 按         儲存並退出。

• 版本 (Version)：檢查水平儀和接收器的目前韌體版本以獲取參考和
更新。按         儲存並退出。

支援
請聯絡您當地的經銷商或透過服務電子郵件與我們聯絡以獲得進一步
協助。
信箱：support@precaster.com.tw
網址：https://www.precaster.com.tw/cht/

• 校準 (Calibration)：為了確保測量的準確，您可以輕鬆校正水平儀。
以下是實現最佳精度的方法：

1. 將水平儀放置在水平的表面上。
2. 在           中輸入校準。
3. 按         開始測量。
4. 請按照螢幕上的指示進行操作。
5. 校準完成後水平儀將關閉。

• 重設為預設值 (Reset To Factory Default)： 將水平儀恢復為出廠預
設設置，並將兩個裝置的天線功率恢復為出廠預設值（預設值 2）。
按         確認重置。

• 螢幕關閉時間 (Screen Off Time)：調整接收器的螢幕超時時間以節
省電池壽命，共有三種選擇：

1. 在           中輸入螢幕關閉時間。
2. 按         和         選擇所需的持續時間。
3. 有 0 秒（常亮）、60 秒和 300 秒（5 分鐘）三種選擇。
4. 按         儲存並退出。

• LCD 亮度 (LCD Brightness)：最佳化接收器的螢幕亮度，以配合您
的觀賞環境，具有三個亮度等級 :

1. 在           中輸入 LCD 亮度。
2. 按         和         選擇所需的亮度。
3. 按         儲存並退出。

• 音量 (Volume)：控制接收器的聲音警報音量
1. 在            中輸入音量。
2. 按         和         選擇所需的音量。
3. 分為三個層次：靜音、中、大。
4. 按         儲存並退出。

設定
設定選單提供了各種選項，可根據您的特定需求和喜好來自訂水平儀
和接收器。

• 角度警吿 (Alert)：設定 X 軸和 Y 軸的角度值，來觸發警告。
1. 在           中進入角度警告。
2. 選擇一個軸並定義所需的 X 或 Y 角度值。
3. 設定完成後，請按下         ，回到上一頁。
4. 當水平儀接近您定義的值時，接收器將透過蜂鳴聲通知，提醒可能

的偏離誤差。

Digits

ABS
REL

UNIT

°
X : + 0.000
Y : 

°
X : + 5.000
Y : 

0° 5°絕對角度
ABS Mode

°
X : + 0.000
Y : 

°
X : + 3.000
Y : 

2° 5°相對角度
REL Mode

100%

50%

Run = 100

Percent slope
= (rise / run) x 100
= (100 ÷ 100) x 100
= 100

Percent slope
= (rise / run) x 100
= (50 ÷ 100) x 100
= 50

Run = 100

Rise = 100

Rise = 50
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顯示選擇的單位
按         循環選擇以下選項，自訂操作過程中顯示的測量單位：
• 度 (°) ― 以度為單位顯示角度，這是角度測量的標準單位。
• 百分比 (%) ― 以百分比顯示坡度，指示給定水平距離內高度的變化。

有關詳細坡度計算公式，請參閱下圖。

• mm/M ― 將坡度表示為毫米 / 米，這是坡度測量的常用公制單位。
• in/FT ― 以英吋 / 英尺顯示坡度，這是坡度測量的常用英制單位。

顯示位數設定
測量時按          按鈕自訂顯示的位數，此按鈕循環顯示不同等級的小數
精度。

ABS/REL 顯示選擇
按下            可在 ABS（絕對）和 REL（相對）兩種角度顯示模式之間切換。
有關 REL（相對）角度概念及其應用的更多信息，請參下面的圖例 :

【接收器】
1. 使用 M2x5 螺絲起子打開接收器背面的電池蓋。
2. 依照標記插入 2 顆 AAA 電池。
3. 關上門並鎖緊螺絲。

電源開關及連接
【 水平儀 】
• 開機：按         啟動設備，狀態指示燈將會亮起並發出蜂鳴聲。
• 關機：按住         3 秒，直到裝置關閉，狀態指示燈將關閉。
【 接收器 】
• 開機：按         啟動接收器，螢幕將會亮起以進行確認。
• 關機：按住         3 秒，直到接收器關機，螢幕將關閉。

《自動連線》
一旦水平儀和接收器開機，它們就會自動連接。
可以更改水平儀的設備 ID，這樣就可以用接收器連接到不同的水平儀。
有關更改設備 ID 的說明，請參閱本手冊的「設定」部分。

啟動和暫停測量
• 兩個裝置連線後，按一下         開始測量，當前角度和其他相關數據

將顯示在接收器上。
• 若要暫時暫停測量並保持目前讀數，請再次按         ，螢幕將指示測

量已暫停。

X-Y 軸向選擇
測量時，您可以按下         循環顯示不同的軸向：
• X-Y 軸：同時看 X 和 Y 軸的讀數。
• X 軸：僅顯示 X 軸與 X 軸氣泡。
• Y 軸：僅顯示 Y 軸與 Y 軸氣泡。

功能
安裝電池
【水平儀】
1. 電池盒位在機器的頂部。
2. 打開蓋子並按照指示插入 2 顆 AA 電池。
3. 將蓋子向下推直至發出咔一聲，以確保完全密封。

• 裝置 ID 搜尋 (Device ID Search)：搜尋連接範圍內的可用水平儀。
1. 在設定中輸入設備 ID 搜尋。
2. 按         啟用搜尋。
3. 按         和         選擇要連接的水平儀。
4. 按         儲存並退出。

• 設備 ID 設定 (Device ID Set)：為每個水平儀設定唯一的號碼，這個
功能允許在多個水平儀環境中選擇性連接，最大數量為 255 個。

1. 您需要連接其中一個水平儀並更改 ID。
2. 在           中輸入設備 ID 集。
3. 按         和         變更數字。
4. 確定 ID 後，按         進行連線。
5. 按         儲存並退出。

• 天線功率 (Antenna Power)：微調水平儀和接收器的天線功率電平，
以獲得最佳訊號強度和範圍。

1. 在           中設定天線功率 (Antenna Power)。
2. 按         和         選擇要連接的水平儀。
3. 功率範圍 0~22dbm
4. 確定功率後，按         儲存。
5. 按         儲存並退出。

• 版本 (Version)：檢查水平儀和接收器的目前韌體版本以獲取參考和
更新。按         儲存並退出。

支援
請聯絡您當地的經銷商或透過服務電子郵件與我們聯絡以獲得進一步
協助。
信箱：support@precaster.com.tw
網址：https://www.precaster.com.tw/cht/

• 校準 (Calibration)：為了確保測量的準確，您可以輕鬆校正水平儀。
以下是實現最佳精度的方法：

1. 將水平儀放置在水平的表面上。
2. 在           中輸入校準。
3. 按         開始測量。
4. 請按照螢幕上的指示進行操作。
5. 校準完成後水平儀將關閉。

• 重設為預設值 (Reset To Factory Default)： 將水平儀恢復為出廠預
設設置，並將兩個裝置的天線功率恢復為出廠預設值（預設值 2）。
按         確認重置。

• 螢幕關閉時間 (Screen Off Time)：調整接收器的螢幕超時時間以節
省電池壽命，共有三種選擇：

1. 在           中輸入螢幕關閉時間。
2. 按         和         選擇所需的持續時間。
3. 有 0 秒（常亮）、60 秒和 300 秒（5 分鐘）三種選擇。
4. 按         儲存並退出。

• LCD 亮度 (LCD Brightness)：最佳化接收器的螢幕亮度，以配合您
的觀賞環境，具有三個亮度等級 :

1. 在           中輸入 LCD 亮度。
2. 按         和         選擇所需的亮度。
3. 按         儲存並退出。

• 音量 (Volume)：控制接收器的聲音警報音量
1. 在            中輸入音量。
2. 按         和         選擇所需的音量。
3. 分為三個層次：靜音、中、大。
4. 按         儲存並退出。

設定
設定選單提供了各種選項，可根據您的特定需求和喜好來自訂水平儀
和接收器。

• 角度警吿 (Alert)：設定 X 軸和 Y 軸的角度值，來觸發警告。
1. 在           中進入角度警告。
2. 選擇一個軸並定義所需的 X 或 Y 角度值。
3. 設定完成後，請按下         ，回到上一頁。
4. 當水平儀接近您定義的值時，接收器將透過蜂鳴聲通知，提醒可能

的偏離誤差。

X-YUNIT

X-YUNIT

X-YUNIT

X-YUNIT

X-YUNIT

X-YUNIT
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